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Интегрированный датчик движения DM 3  (оп � ия)
Обслуживание и апгрейд в полевых условиях



Частота (KHz)

Линейное Разрешение

Длина Импульса

A/D

Макс Частота Пингов

Количество Лучей

Угол Захвата

Распределение Лучей

Макс Измеряемая 
Глубина (В Надире)

Макс Глубина Использ.

Метод Определения Дна

Результаты (Данные)

Размеры (”Голова”)

Размеры (RTA)

Сухой Вес 

Вес в Воде 

Электропитание

Представляем наш НОВЫЙ многолучевой эхолот –  MB1.
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Размеры эхолота MB1 в мм Размеры Блока Сопряжения в Реальном 
Времени (RTA)    в мм
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